
資訊軟體開發組 
1102學期專題重審結果 

序號 專題題目 組員 指導老師 評審意見 結果 

1 EV3避障機器人 

106534118黃柏皓 

106534129李栢宏 

106534150王雋為 

蕭曼蓉 

1. 機器人顏色感測器有時仍有誤判情況，請在成果報告中

敘明可能原因及建議解決方式。 

2. 陀螺儀有時無法正確運作，請在成果報告中敘明可能原

因及建議解決方式。 

3. 程式中仍使用太多依賴場地的條件判斷，較佳的避障程

式應該是能與場地無關。 
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